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PAIRE GANTS RED LATEX GRIPPER
ARMUR

CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES

CONDITIONNEMENT Paquet de 12

MATIERE PRINCIPALE Latex

NORMES EN388 - 2/1/3/1/X

TYPE DE GANTS Gant précision

TOUTES LES RÉFÉRENCES

RÉFÉRENCES TAILLE GANTS

 R031106-10 10
 R031106-11 11
 R031106-8 8
 R031106-9 9

AUTRES VISUELS
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DESCRIPTION

Les gants Red Latex Gripper sont conçus pour offrir une protection optimale tout en assurant un confort
exceptionnel. Grâce à leur doublure en tricot sans couture et leur paume enduite de latex imperméable,
ces gants offrent à la fois flexibilité et résistance. Leur design ergonomique épouse la forme naturelle de la
main, réduisant ainsi la fatigue et augmentant la performance sur le chantier. Le dos aéré et respirant
permet d'éviter la transpiration excessive, garantissant un confort optimal même lors des longues périodes
de travail. Conformes à la norme EN388, ces gants sont idéaux pour protéger vos mains contre les risques
mécaniques, tout en offrant une excellente prise et un ajustement parfait.

Utilisation recommandée : parfaits pour les professionnels du bâtiment, de la mécanique, de l’électricité
ou du CVC, qui recherchent un gant durable et confortable pour leurs tâches quotidiennes.

Avantages clés :

Doublure tricotée sans couture pour un confort supérieur
Paume enduite de latex imperméable pour une meilleure protection
Design ergonomique qui réduit la fatigue des mains
Dos aéré pour une meilleure respirabilité
Normes de sécurité : EN388

Données techniques :

Taille : disponibles en 4 tailles (T8, T9, T10, T11)
Protection contre les risques mécaniques :  2/1/3/1
Conditionnement : à l'unité, par 12 ou carton de 120 paires
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